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Contact

Étudiant master 2 en Génie électrique : 

Électrotechnique et Robotique Industrielle

Á la recherche d’un stage de fin d’études

EXPÉRIENCES

Cellule Robotique 
Université d’Evry val d’Essonne.
Septembre 2017 à janvier 2017.

➢ Conception et développement d’une cellule robotisée de pose et 
découpe des plaques en métal sous Roboguide.

Machine CNC (commande numérique par calculateur)

➢ réalisation et développement d’une machine CNC.

Système d’irrigation à distance 

➢ Conception et développement d’un système d’irrigation à
distance (50 km ) d’une ferme d’un client.

Stage  
Technicien : Algérie Télécom Mars 2015     Algérie 

➢ Maintenance journalière des équipements d’électronique de
puissance qui sert à l’alimentation des serveurs et des
équipements de communication .

Technicien: Centre de distribution d’électricité décembre 2016

➢ La télérelève de consommation d’électricité et du gaz pour les
distances supérieures à 15 km.

Ingénieur sécurité : NAFTAL mars 2016 Algérie

➢ Remplissage des bouteilles de gaz et les types des moteurs
utilisés dans le pompage et la distribution du carburant .

Olympiade FANUC
Université d’Evry val d’Essonne 
Septembre 2017 à janvier 2018

➢ Etude de faisabilité d’une cellule robotisée avec un robot Fanuc.

➢ Analyse fonctionnelle , Analyse des risques et Etude financière.

Projet de fin d’études
Ecole nationale polytechnique d’Alger janvier-juin 2017

➢ Développement d’un modèle de la machine asynchrone. 

➢ Conception d’un programme Matlab d’identification des 
paramètres de la machine asynchrone .

➢ Diagnostic de la machine
➢ Validation sur des machines électriques .

CENTRES D’INTÉRÊT 
➢ Membre du club scientifique Polytechnic Leader Club.

➢ Construction des machines CNCs et La mécanique automobile.

➢ Réparation des équipements électriques.

➢ Robotique ,intelligence artificiel ,deep learning ,big data

➢ Systèmes embarqués ,électronique de puissance

FORMATIONS
Master 2 en robotique 
industrielle 

Université Paris Saclay.
2017-2018 ( en cours)

Électronique-énergie-
automatique mention robotique 
industrielle

Diplôme d’ingénieur 
génie électrique 

Ecole Nationale Polytechnique .
juin 2017   Algérie 

Cycle d’ingénieur en spécialité 
électronique-électrotechnique-
automatique mention 
électrotechnique 

Cycle préparatoire 

Ecole préparatoire sciences et 
techniques. 

2012-2014   Algérie

Concours National d’accès au 
grandes écoles d’ingénieur 

Baccalauréat 
Mathématiques
Lycée 1 er novembre.
2011-2012

COMPÉTENCES
Langues
➢ Français    :  bilingue
➢ Anglais      :  courant
➢ Allemand  :  notions de base
➢ arabe         :  maternelle  

Programmation 

➢ C 
➢ C++
➢ VHDL
➢ Assembleur

Logiciels maîtrisés

➢ Matlab/Simulink 
➢ Multisim, Modelsim
➢ Picosoft ,Zelio,STEP7,WIN CC
➢ Maple
➢ Roboguide
➢ Witness
➢ Arduino

Rigoureux et autonome, vous avez le sens 
du travail en équipe

Organisé
analyse exploratoire, apprentissage 

automatique, statistiques, méthodes et outils 
de visualisation

développements informatiques
Connaissances en électrotechnique et 

simulation
Fort intérêt

bon niveau d'anglais
MODÉ Optimisation des outils de planification de la 

maintenance ;
- Définition des standards de planification par type de 

machine ;
- Accompagnement de la mise en place d'un outil de 
Gestion de la Maintenance Assistée par Ordinateur 

(GMAO) ;
- Application de l'outil GMAO à la gestion opérationnelle 

de planification ;
- Définition et mise en place des indicateurs de mesure 

du processus de planification ;
- Assistance au responsable de planification dans la 

gestion opérationnelle.LISATION
AC

Modéliser batterie conception 
Étude gestion qualité

Automatisation
Génération mise en place 

Maintenance 
Issu d'une école d'ingénieur

Curieux développeur
Consultant 

Goût pour la conception
Goût pour la conception

Engagé 
Modélisation et simula traitement du signal 

programmation stionchéma bloc
Mesure contrôle commande 

travailler en équipe esprit d’analyse et de 
synthèse
Autocad

Optimisation dimensionnement

appréciez le travail en équipe et faites preuve 
de rigueur et d'autonomie.
Qualités Bon relationnel, esprit de synthèse, 
autonomie et adaptation. Ingénierie Système 
modélisation IHM logiciel EBGuide
echnologies Multimédia outils Doors, Quality
Center adaptation.

propulsion hybride
Représentation énergétique macroscopique 

d'architectures hybrides

CONNAISSANCES
➢ Gestion et conduite des

projets .

➢ AMDEC

➢ 5M , 5S

➢ Kanban

➢ Maintenance

Abderrahman LAZIZI 

Disponibilité 
immédiate , flexibilité 
large

Robot mobile 
Université d’Evry val d’Essonne 
Septembre 2017 à janvier 2018

➢ Conception et développement d’un robot prototype 

➢ Interaction gestuelle avec le robot.

Onduleur matricielle 5 étages
Ecole nationale polytechnique d’Alger.
Septembre 2015 à juin 2016.

➢ Étude et simulation d’un onduleur matricielle à 5 étages.

➢ Simulation et Commande des machines électrique par des 
onduleurs ,hacheurs , redresseurs selon le type des machines.

➢ Commande vectorielle des machines asynchrones  


